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OPIS TECHNICZNY

PROJEKTU CZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU

1. Dane ogoélne

1.1. Podstawa opracowania
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)
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mapa do celdow projektowych w skali 1:500,

projekt budowlany dla przedmiotowego zadania,

uzupetniajgce pomiary sytuacyjno — wysokosciowe w terenie,

uzgodnienia z Inwestorem,

obowigzujgce akty prawne,

warunki techniczne i literatura fachowa,

Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r.
w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publiczne i ich
usytuowanie,

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych.

Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. - Prawo o ruchu drogowym,

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych
warunkow technicznych dla znakow | sSygnatow drogowych oraz urzgdzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach,
Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzgdzeniem,

Rozporzgdzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji

z dnia 31 lipca 2002 r. w sprawie znakéw i sygnatow drogowych.




1.2. Przedmiot opracowania

Przedmiotem opracowania jest projekt czasowej organizacji ruchu w zwigzku z realizacjg
zadania pn.: Budowa chodnika przy drodze powiatowej Nr 2962L w Lipinach Goérnych-
Lewkach”.

Celem nadrzednym wprowadzenia czasowej organizacji ruchu jest zapewnienie
maksymalnej ptynnoéci ruchu (efektywnosci organizacji ruchu) i bezpieczenstwa ruchu

drogowego.

2. Charakterystyka drogqi i ruchu na drodze

2.1. Charakterystyka drogi w stanie istniejacym

Granice zewnetrzne opracowania wyznaczajg istniejgce granice pasa drogowego.

Droga na odcinku objetym opracowaniem przebiega przez teren pokryty zabudowg
mieszkaniowg jednorodzinng oraz zabudowg o charakterze zagrodowym. W bezposrednim
sgsiedztwie planowanego chodnika sytuuje sie okoto 60 posesji.

Droga powiatowa nr 2962L, przy ktérej usytuowany bedzie chodnik ma nawierzchnie
asfaltowg. Szerokosc istniejgcej nawierzchni asfaltowej, na odcinku objetym opracowaniem,
wynosi okoto 5,5 m. Stan techniczny nawierzchni drogi na okresla sie jako dobry.

Szeroko$¢ istniejgcego pasa drogowego jest wystarczajgca do budowy chodnika. Nie ma
koniecznos$ci dokonywania wykupow nieruchomosci przylegtych do pasa drogowego.

Wzdtuz drogi powiatowej Nr 2962L, po jej lewej stronie, naprzeciw projektowanego
chodnika oraz wzdtuz projektowanego pobocza zlokalizowane sg rowy przydrozne.

W stanie istniejgcym piesi na przedmiotowym terenie poruszajg sie po jezdni na
zasadach ogolnych w rozumieniu przepisbw o ruchu drogowym. Stwarza

to niebezpieczenstwo wypadkow.

2.2. Charakterystyka drogi w stanie projektowanym

Przyjete parametry techniczno — uzytkowe:

(V)

chodnik o nawierzchni z kostki brukowej betonowej koloru szarego,

O

przejazdy przez chodnik o nawierzchni z kostki brukowej betonowej koloru grafitowego,

o O

)
)
) szeroko$¢ chodnika oddzielonego od jezdni pasem zieleni — 1,50 m
) szerokos¢ chodnika przylegtego do jezdni — 2,0 m

)

D

szerokosc¢ projektowanego pobocza o nawierzchni z betonu asfaltowego — 1,2 m.
Chodnik zaprojektowano o szerokosci 1,5 m, jako oddzielony od jezdni pasem zieleni

o szerokosci 1,5 m lub 1,0 m oraz jako przylegty do jezdni o szerokosci 2,0 m, na odcinkach
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drogi o mniejszej szerokosci pasa drogowego. Nie przewiduje sie zmian w uktadzie
geometrycznym drogi powiatowej. Na catej dtugosci opracowania chodnik usytuowano po
prawej stronie jezdni drogi powiatowej. Pobocze z betonu asfaltowego, o szerokosci 1,2 m
zaprojektowano po lewej stronie jezdni drogi powiatowej. Przejazdy przez chodnik
zaprojektowano o nawierzchni z kostki brukowej betonowej koloru grafitowego. Szerokosc
przejazdow przez chodnik wynosi min. 4,0 m. Przeciecie krawedzi nawierzchni zjazdu i drogi
ze skosem 1,5 m:1,5m.

W obrebie istniejgcych przepustéw w km 6+236 oraz km 7+290 balustrade U-11a.

Wzdtuz projektowanego pobocza w km od 6+086 do 6+360, przewiduje sie konserwacje
istniejgcego rowu przydroznego oraz umocnienie przeciwskarpy ptytami azurowymi.

W miejscach lokalnych minimow wysokosciowych terenu, zaprojektowano odwodnienie
drogi poprzez odprowadzenie wody zebranej do wpustow z osadnikiem do przeciwlegtych
rowow przydroznych, za pomocg przykanalikéw. Na pozostatych odcinkach, odwodnienie
drogi bedzie realizowanie poprzez wsigkanie woéd opadowych i roztopowych
do projektowanych pasow zieleni.

2.3. Charakterystyka ruchu na drodze

Natezenie ruchu na przedmiotowej drodze okresla sie jako srednie. W porze zimowej
dominujgcym rodzajem pojazdéw sg samochody osobowe. W porze letniej obserwuje sie

wzrost ruchu o charakterze gospodarczym, rolniczym.

3. Technologia prowadzonych robot

Roboty ziemne oraz wykonanie warstw konstrukcyjnych projektowanych nawierzchni
wymagajg zajecia czesci jezdni w celu usytuowania potgczenia projektowanej infrastruktury z
jezdnig. Szerokos¢ uzytkowa jezdni dla ruchu bedzie posiadata min. 5,0 m.

Na odcinku prowadzonych robét niezbedne bedzie ograniczenie predkosci do 30 km/h.
Nalezy zachowa¢ minimalny odstep pomiedzy oznakowaniem istniejgcym, a projektowanym

wynoszacy 10 m dla obszaru zabudowanego oraz 20 m dla pozostatego obszaru.




4. Opis wystepujacych zagrozen i utrudnien

Do przewidzianych zagrozen nalezy prowadzenie robét przy odbywajgcym sie ruchu

drogowym, dlatego tez nalezy zachowaC szczegdlne $rodki ostroznosci podczas prac

wykonywanych blisko jezdni.

5. Czasowa organizacja ruchu

5.1. Oznakowanie istniejace

Elementy istniejgcej organizacji ruchu zostaty zinwentaryzowane i przedstawione

w czesci rysunkowej opracowania.

5.2. Oznakowanie robo6t poza obszarem zabudowanym

Lp. | Symbol Nazwa znaku llos¢ Uwagi
1 2 3 4 5
OZNAKOWANIE PIONOWE
1 A-12b | zwezenie jezdni - prawostronne 1 szt. -
2 A-12c | zwezenie jezdni - lewostronne 1 szt. -
3 A-14 | roboty na drodze 2 szt. -
4 A-30 | inne niebezpieczenstwo + ,piesi” 2 szt. -
5 B-25 | zakaz wyprzedzania 2 szt. -
6 B-33 | ograniczenie predkosci .30 km/h” 2 szt. -
7 B-33 | ograniczenie predkosci ,,60 km/h” 2 szt. -
8 B-41 | zakaz ruchu pieszych + ,przejscie drugg strong 4ot
drogi”
9 B-42 | koniec zakazow 2 szt. -
URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU

1 U-3d | tablica prowadzaca ciggta w lewo 1 x(3.00 m) -
2 U-20b | zapora drogowa pojedyncza szeroka 1x(2.75 m) -
3 U-20c | zapora drogowa podwdjna 2x(0.75m)

4 | U-21a/b | tablica kierujgca wg potrzeb -
5 U-35 | swiatto ostrzegawcze wg potrzeb -




5.3. Oznakowanie robot w obrebie skrzyzowania w obszarze

zabudowanym — ETAP |

Lp. | Symbol Nazwa znaku llosé Uwagi
1 2 3 4 5
OZNAKOWANIE PIONOWE
1 A-12b | zwezenie jezdni - prawostronne 1 szt. -
2 A-12c | zwezenie jezdni — lewostronne 1 szt. -
3 A-14 | roboty na drodze 3 szt. -
4 A-30 | inne niebezpieczenstwo + tabl. T ,Piesi” 3 szt. -
5 B-25 | zakaz wyprzedzania 3 szt. -
6 B-33 | ograniczenie predkosci .30 km/h” 5 szt. -
7 B-33 | ograniczenie predkosci ,,60 km/h” 1 szt. -
8 B-41 | zakaz ruchu pieszych + tabl. T ,przejscie 9 st ]
drugg strong drogi”
9 B-42 | koniec zakazéw 1 szt. -
URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
1 U-3d | tablica prowadzgca ciggta w lewo 1 x(3.00 m) -
2 U-20b | zapora drogowa pojedyncza szeroka 1x(2.75 m) -
3 U-20c | zapora drogowa podwdjna 2x(0.75m) -
4 | U-21a/b | tablica kierujgca 8 szt. -
5 U-35 | Swiatto ostrzegawcze 12 szt. -




5.4. Oznakowanie robot w obrebie skrzyzowania w obszarze

zabudowanym — ETAP Il

Lp. | Symbol Nazwa znaku llosé Uwagi
1 2 3 4 5
OZNAKOWANIE PIONOWE
1 A-12b | zwezenie jezdni - prawostronne 2 szt. -
2 A-12c | zwezenie jezdni — lewostronne 1 szt. -
3 A-14 | roboty na drodze 3 szt. -
4 A-30 | inne niebezpieczenstwo + tabl. T ,Piesi” 3 szt. -
5 B-25 | zakaz wyprzedzania 2 szt. -
6 B-33 | ograniczenie predkosci .30 km/h” 3 szt. -
. B-41 | zakaz ruchu pieszych + tabl. T ,przejscie 3 st ]
drugg strong drogi”
8 B-42 | koniec zakazow 1 szt. -
URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU
1 U-3d | tablica prowadzgca ciggta w lewo 1 x(3.00 m) -
2 U-20b | zapora drogowa pojedyncza szeroka 1x(2.75 m) -
3 U-20c | zapora drogowa podwdjna 3 x(0.75m) -
4 | U-21a/b | tablica kierujgca 8 szt. -
5 U-35 | Swiatto ostrzegawcze 12 szt. -




5.5. Oznakowanie robot w obszarze zabudowanym

Lp. | Symbol Nazwa znaku llos¢ Uwagi
1 2 3 4 5
OZNAKOWANIE PIONOWE

1 A-12b | zwezenie jezdni - prawostronne 1 szt. -

2 A-12c | zwezenie jezdni - lewostronne 1 szt. -

3 A-14 | roboty na drodze 2 szt. -

4 A-30 | inne niebezpieczenstwo + tabl. T ,piesi” 2 szt. -

5 B-25 | zakaz wyprzedzania 2 szt. -

6 B-33 | ograniczenie predkosci .30 km/h” 2 szt. -

. B-41 | zakaz ruchu pieszych + tabl. T 4ot ]

~przejscie drugg strong drogi”

8 B-42 | koniec zakazow 2 szt. -
Tylko w czasie

9 B-15 przystanek autobusowy 1 szt. prac w obreble
ist. przystanku
autobusowego

URZADZENIA BEZPIECZENSTWA RUCHU

1 U-3d | tablica prowadzaca ciggta w lewo 1 x(3.00 m) -

2 U-20b | zapora drogowa pojedyncza szeroka 1x(2.75 m) -

3 U-20c | zapora drogowa podwdjna 2x(0.75m)

4 | U-21a/b | tablica kierujgca wg potrzeb -

5 U-35 | swiatto ostrzegawcze wg potrzeb -




6. Postanowienia koncowe

1.

Oznakowanie (wielkosci znakdéw, wysoko$¢ ich umieszczenia, odlegtos¢ od krawedzi
jezdni) nalezy wykona¢ zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury
z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegétowych warunkéw technicznych dla znakéw
i sygnatéw drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220 z 2003 r., poz. 2181).

Znaki zastosowane do oznakowania robot muszg by¢ o jedng grupe wielko$ci wyzszg
niz stosowane na danym odcinku drogi.

W zastosowanym oznakowaniu i urzgdzeniach BRD na czas robét lica znakéw (tablic)
powinny by¢ wykonane 2z zastosowaniem folii odblaskowej typu 2 Iub folii

pryzmatycznej.

. Stupki znakow zastosowanych do oznakowania na czas robot powinny mie¢ wyrdznik

w postaci naklejonego paska z zottej folii pryzmatycznej odblaskowo — fluoroscencyjne;j
(zalecane wymiary: szerokos¢ — 3 cm, dtugos¢ - 50 cm).

Pracownicy wykonujgcy roboty powinni by¢ ubrani w kamizelki odblaskowe koloru
zé6ttego.

Pozostate zabezpieczenia nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami BHP.

7. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za prawidiowe utrzymanie i funkcjonowanie

urzgdzen ostrzegawczych.

Opracowata:

mgqr inz. Karolina Goéralska
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